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1.0

1.1 傳遞功率 / 皮帶輪功率分佈 P [kW]

1.2 皮帶輪轉速 n [/min]

1.3 傳動比 i 

1.4 扭矩 Mk [Nm]

1.5 主動裝置類型 (載荷模式)

1.6 從動裝置類型 (載荷模式)

1.7 日常傳動載荷

1.8 皮帶滑動率 [%]

1.9 傳動效率 [%]

1.10 自動設計 - 點擊按鈕

2.0

2.1 推薦V帶類型

2.2 V帶類型 / 優化

2.3 中徑尺寸選擇(外) [mm]

2.4 計算皮帶輪直徑 Dp [mm]

2.5 推薦軸向距離 (min-max) C [mm]

2.6 皮帶輪中心距 (C12, C23, C31) C [mm]

2.7 帶長 - 計算值/最小值/標準值 Lw [mm]
2.8 皮帶輪間夾角 (a1, a2, a3) α [°]

2.9 皮帶輪包角 (b1, b2, b3) β [°]

2.10 單一皮帶傳遞功率 PR [kW]

2.11 計算所需帶數(精確值) k 

2.12 所需帶數 / 近似重量 [kg]

3.0

3.1 系數

3.2 - 包角系數 c1 

3.3 - 工作載荷系數 c2 

3.4 - 帶長系數 c3 
3.5 軸距適應性調整

3.6 - 盡量減少帶長 x [mm]

V帶, 3 皮帶輪
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     帶數量和外觀設計
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800.0
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     載荷模式, 操作參數

0.0017.8820
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     結果，系數

3

1.1

0.830.69

34.39

2.34 2.96 0.00

60.28

122.54

7.74
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0.94

n = 900; P = 20

8.56

147.37
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0.92

c12 c23 c31
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計算無誤
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        皮帶驅動 - V帶 [mm]

皮帶輪 3
     項目訊息
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3.7 - 盡量便於安裝 y [mm]
3.8 受力條件，速度

3.9 - 安裝系數

3.10 - 給定類型帶的速度/最大值 v [m/s]

3.11 - 撓曲頻率 fs [/s]

3.12 - 張力 Fu [N]

3.13 - 地心引力 Fc [N]

3.14 - 預張緊力 Fo [N]

3.15 - 軸上靜態力 (靜止狀態下) Frs [N]

3.16 - 緊邊張力 F1 [N]

3.17 - 松邊張力 F2 [N]

3.18 - 軸上總徑向力 (軸承) Fr [N]

4.0

bw [mm]

bo [mm]

bu [mm]

h [mm]
hw [mm]

D [mm]

Dp [mm]
α [°]

b1 [mm]

f [mm]

e [mm]

b [mm]

t [mm]
w [mm]
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12.5
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     皮帶輪及帶尺寸
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5.0

5.1 傳遞功率 / 皮帶輪功率分佈 P [kW]

5.2 皮帶輪轉速 n [/min]

5.3 傳動比 i 

5.4 扭矩 Mk [Nm]

5.5 主動裝置類型 (載荷模式)

5.6 從動裝置類型 (載荷模式)

5.7 日常傳動載荷

5.8 皮帶滑動率 [%]

5.9 傳動效率 [%]

5.10 自動設計 - 點擊按鈕

6.0

6.1 推薦V帶類型

6.2 V帶類型 / 優化

6.3 中徑尺寸選擇(外) [mm]

6.4 計算皮帶輪直徑 Dp [mm]

6.5 軸距 / 最佳值 / 最小值-最大值 c12 [mm]

6.6 帶長 - 計算值/最小值/標準值 Lw [mm]
6.7 皮帶輪包角 (b1, b2, b3) β [°]

6.8 單一皮帶傳遞功率 PR [kW]

6.9 計算所需帶數(精確值) k 

6.10 所需帶數 / 近似重量 k/m [kg]

7.0

7.1 系數

7.2 - 包角系數 c1 

7.3 - 工作載荷系數 c2 

7.4 - 帶長系數 c3 
7.5 軸距適應性調整

7.6 - 盡量減少帶長 x [mm]

7.7 - 盡量便於安裝 y [mm]
7.8 受力條件，速度

7.9 - 安裝系數

7.10 - 給定類型帶的速度/最大值 v [m/s]

7.11 - 撓曲頻率 fs [/s]

7.12 - 張力 Fu [N]

V帶, 2 皮帶輪

14.3715

     載荷模式, 操作參數
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     帶數量和外觀設計

n = 1500; P = 15
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     結果，系數
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7.13 - 地心引力 Fc [N]

7.14 - 預張緊力 Fo [N]

7.15 - 軸上靜態力 (靜止狀態下) Frs [N]

7.16 - 緊邊張力 F1 [N]

7.17 - 松邊張力 F2 [N]

7.18 - 軸上總徑向力 (軸承) Fr [N]

8.0

bw [mm]

bo [mm]

bu [mm]

h [mm]
hw [mm]

D [mm]

Dp [mm]
α [°]

b1 [mm]

f [mm]

e [mm]

b [mm]

t [mm]
w [mm]

9.0

9.1 輸出2D圖形到

9.2 2D繪圖比例

9.3 使用計算結果數據:
9.4 詳細說明 α 20  [°]

9.5 Text description (Information for BOM)

行 1 (BOM 屬性 1)

行 2 (BOM 屬性 2)

行 3 (BOM 屬性 3)

行 1 (BOM 屬性 1)

行 2 (BOM 屬性 2)

行 3 (BOM 屬性 3)

行 1 (BOM 屬性 1)

行 2 (BOM 屬性 2)

行 3 (BOM 屬性 3)

行 1 (BOM 屬性 1)

行 2 (BOM 屬性 2)

行 3 (BOM 屬性 3)

     圖形輸出，CAD系統

63 皮帶輪寬度
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帶尺寸
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     皮帶輪及帶尺寸

1626.97
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